
Ime i prezime:_______________________________, br. indeksa__________. 
 
 Ovaj list se predaje zajedno sa vežbankom! 
 Sve odgovore na postavljena pitanja upisati na naznačena mesta, a odgovarajuću analizu, obrazloženja 
odgovora i proračune dati u vežbankama. Svaki tačan odgovor mora biti i obrazložen. 

Upravljanje elektromotornim pogonima Beograd, 06.06.20187. 

 I kolokvijum 
 
1. Zadatak: Motor jednosmerne struje sa nezavisnom stalnom i nominalnom pobudom napaja 
se iz regulisanog idealnog naponskog izvora. Motor pokreće opterećenje čija se mehanička 
karakteristika može predstaviti izrazom:  0( )m mm t m k t   , pri čemu je stalna komponenta 

momenta jednaka trećini nominalnog momenta motora, a koeficijent k ima vrednost takvu da 
promenljiva komponenta opterećenja, pri nominalnoj brzini motora, iznosi 10% nominalnog 
momenta motora. Potrebno je ostvariti sledeći dijagram brzine motora (u početnom trenutku teret je 
na osloncu):  
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a) Odrediti vremenski dijagram momenta motora i struje indukta da bi se ostvario željeni 
dijagram brzine motora.  

 Odgovor je na strani: ________ 1 poen 

b) Odrediti vremenski dijagram napona indukta u toku opisanog procesa. 
 Odgovor je na strani: ________ 1 poen 

c) Šta će se desiti ako se motor u trenutku t = 2 s isključi sa napajanja? Nacrtati vremenske 
dijagrame karakterističnih veličina  

 Odgovor je na strani: ________ 1 poen 

Podaci: 230 V; 26 A; 150 rad/s; Ra = 1,1 ; La = 0,01 H; ukupan momenat inercije pogona je 

J = 0,32 kgm2. 

 
1. Teorijsko pitanje: U pogonu sa motorom jednosmerne struje sa nezavisnom pobudom 
primenjeno je kombinovano upravljanje (promenom napona indukta i promenom napona pobude). 
Nacrtati i objasniti područje praktično mogućih radnih tačaka u (mm, ) ravni, i obeležiti 
karakteristične tačke na dijagramu.  

Napomena: U cilju lakšeg grafičkog prikaza mogu se koristiti tipične vrednosti za Ra = 0,1 r.j, 
iamax = 2 r.j. i max = 3 r.j. 

Odgovor je na strani:_______  [2 poena] 
 

 

Kolokvijum traje 120 minuta. Prvih 60 minuta nije dozvoljeno napuštanje sale.  

Integralni ispit traje 180 min.  
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Željeni dijagram brzine: Vreme nije normalizovano. 

ω t( ) 0 t 0sif

100
rad

s
2

 t







0s t 1sif

100
rad

s
1s t 2sif

100
rad

s
100

rad

s
2

 t 2s( )







2s t 3sif

0 t 3sif



mm t( )
Men

3
k ω t( )

t 0s 0.01s 4s

0 1 2 3 4
0

20

40

60

80

100

ω t( )

t

Moment ima statički i dinamičku komponentu. Dinamička komponenta je proporcionalna  ubrzanju. 
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C)  Kada se motor isključi sa napajanja u trenutku t=2s, struja indukta i moment
motora postaju jednaki nuli. Kako se motor pre tog trenutka nalazio u stacionarnom
stanju definisanom određenim momentom i brzinom, pod uticajem opterećenja,
koje je pretežno potencijalno, počeće da usporava, sa tendencijom da počne da se
obrće u suprotnu stranu velikom brzinom, koju diktira opterećenje. Zbog toga
odmah treba aktivirati mehaničku kočnicu. U suprotnom, motor će se zaletati u
suprotnu stranu dok se potencijalna i reaktivna komponenta opterećenja ne
izjednače.



REŠENJE U RELATIVNIM JEDINICAMA
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Željeni dijagram brzine: Vreme nije normalizovano. 
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Moment ima statički i dinamičku komponentu. Dinamička komponenta je proporcionalna  ubrzanju. 
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