
Parametri sistema su inercije motora i opterećnja i 
koeficijent elastičnosti (torzije) vratila. J1 0.3:= J2 1:= C 6:=

Napon motora je ulazna veličina,
kao i momenat opterećenja. u 230:= mm 20:=

Vreme do kojeg treba integraliti Tf 20:=

Broj tačaka integracije Nt 1 104
×:=

Sistem jednačina se definiše u Solve bloku
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:= Definisanje sistema se završava ključnom rečju
Odesolve.
Promenljive za rešenja moraju imati drugačija
imena od onih koja su korišćena u sistemu.
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