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Podaci asinhronog motora
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Podaci jednosmernog motora
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Ψfn
Uan Ra Ian⋅−
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a) Koju će brzinu imati pogon ako je uključen samo jednosmerni pogon na
nominalni napon,  a koju ako je uključen samo asihroni?
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spoc 0.2:= Given mAC spoc( ) mm= sa Find spoc( ) 0.059=:=
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b) Pr kojoj brzini će jednosmerni motor razvijati najveći momenat ako su oba
motora uključena
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c) Pri kojoj brzini će jednosmerni motor razvijati najmanji momenat ako su oba
motora uključena
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d) Uslov statičke stabilnosti u ovom pogonu kada rade oba motora. Opseg brzina?
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e)  Kako se moze ostvariti brzina jednaka 3/4 sinhrone brzine asinhronog
motora, kada su oba motora ukljucena istovremeno.
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f) Da li je rezim rada asinhronog motora ekonomican?

ωa 1125
o

min
⋅= ωp 653.349

o
min

⋅=

Posto je tacka sa brzinom vecom od prevalne, zadovoljen je uslov staticke
stabilnisti. 
Sa druge strane, fazna struja u tom rezimu je veca od nominalne, pa takav rezim
ne moze da traje dugo sa stanovista gubitaka i  zagrevanja.
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g) Sta ce se dogoditi ako se u ovom rezimu iskljuci jednosmerni motor, a sta ako se
iskljuci asinhroni.  
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Pocetni pogodak.
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Iskljucenje asinhronog motora:
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