UTICAJ KARAKTERISTICNIH VELICINA | PARAMETARA
NA KARAKTERISTIKE MOTORA

Posmatracemo samo one veliCine | parametre Kkoji su
znacajni za podesavanje brzine:

 Promena napona statora — naponsko napajanje;

 Promena struje statora — strujno napajanje;

* Promena rotorske otpornosti (simetricno ukljucenje
dodatog otpora);

 Promena statorske uCestanosti (naponsko napajanje);

« Promena statorske ucestanosti (strujno napajanje);



Promena napona statora
pri konstantnoj uCestanosti

Na osnovu ekvivalentne Seme i izraza za moment:
2 \. 2 \. 2 \.
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Promene na karakteristikama su vazne zbog:
1.  Slucajnih varijacija napona u mrezi;
2. Pustanja motora u rad pri snizenom naponu;

3. PodeSavanje brzine (ograni€eni opseg, zavisi od oblika mehaniCke
karakteristike opterecenja).



Prilikom puStanja motora u rad sa snizenim naponom, koristi se ograniCenje
struje do izlaska na prirodnu karakteristiku (nominalni napon).
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PusStanje motora u rad sa
snizenim naponom (sa @
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Promena struje statora
pri konstantnoj uCestanosti

Pomocu izvedenih relacija: 2 :
M, = |\/|e(|S ) i Ug=Ug(I5)

Mogu se dobiti dijagrami:
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Ove karakteristike su znacCajne zbog regulisanih pogona
sa asinhronim motorima napajanim iz STRUJNIH INVERTORA.



Promena rotorske otpornosti
(simetriCno ukljuCenje dodatog otpora)

Moze se primenjivati samo kod asinhronih masina sa namotanim rotorom.

M pr > M pr (R} + R(’j ) - bez obzira na napon napajanja!
sp =Sp (Rr +Ry ) - vazno!
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Polazeci od Kloss — ove jednaCine moze se dobiti:

51=5p (Rr +R(’jl)-(v—\/v2 —1)
So :Sp(RI" +R82)°(V—'\/V2 —1)

gde je v=My/Mj, =const.
S5 _Spl _Rr+Rmp

S, Sp2 Rr+Rgo

Ne treba zaboraviti da postoji i drugo reSenje:
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Uticaj rotorskog otpora na struju statora prikazan je na slici:
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Primena ovih osobina:
1. Pustanje u rad velikin motora sa ograniCenom strujom.
2. Kratkotrajno podeSavanje brzine (gubici!).



Promena statorske ucestanosti
(naponsko napajanje)

U najjednostavnijem sluc€aju, E = const.
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Moze se zakljuciti da je za |\/|e =const. = w, = const.

Ovaj slué¢aj odgovara i slucaju sa Us — Usn =const.  uz zanemarenje R, = 0.
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U realnijem slucCaju:

Ry #0, Pee =0,M —

2
p 32P.US 1 f(Uoa)
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:f(a)s) C()rp > R;‘
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5+(As+ 1)

Ako se u ovom slucCaju
obezbedi
US
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Povoljniji oblik mehanickih karakteristika dobija se odstupanjem od
odrzavanja odnosa napona i ucestanosti na konstantnoj vrednosti.

Ys — Usn — const.

1Es fsn
Zavisnost napona od uCestanosti (naponska kompenzacija)

U, =f (@)

odreduje se po razliCitim kriterijumima.

U posmatranom slucCaju kada se zeli odrzati konstantan prevalni
momenat, pri svim ucestanostima manjim od nominalne ova
zavisnost je:

[N:]

2 N2
Ug :\/ﬁ-Mp-a)s-(\/Rnga)sz-(ls + A7) +st: f ()



MehaniCke karakteristike uz primenjenu
kompenzaciju napona su:
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Zavisnost napona od ucestanosti uz kompenzaciju
kojom se obezbeduje isti prevalni moment
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Razmotrimo sada i slu€aj analize rada asinhronog motora u kojoj se mora uzeti u
obzir uticaj grane magnecenja, uz zanemarene gubitke u gvozdu.
(PFe = O)

Postavljajuéi odgovarajuce jednacine po drugom Kirhofovom zakonu
moze se dobiti izraz za struju rotora:

Gustav Robert
Kirchhoff
(1824-1887)

[N:]

, U
It (Ug, 05, 0 ) = >

Rt +J-ap (A4 +M)
J-op-M

jrog M —

Moment motora se sada moze odrediti:
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ResSavanjem jednacine:

0
a—a)rMe(US,a)S,C()r):O

po @, za razli¢ito w, dobija se @, = @y, (@,).
Ova zavisnost nije funkcija napona statora.

ResSavanjem jednacine:
Me (Us’a)s’a)rp (s )) =Me (Usn » Wsn » a)rpn)

po U, dobija se zavisnost Ug = f ()

koja Ce obezbediti isti prevalni moment pri svim
ucestanostima, kao pri nominalnoj ucestanosti i naponu.
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Dijagrami prevalnog momenta u funkciji uCestanosti kada se odrzava
U, / f, = const. (nekompenzovan slu¢aj), i kada se uvazava izvedena
zavisnost U, = f ( ;) (kompenzovan slucaj).
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Zavisnosti napona od ucestanosti izraCunate za tri
razliCita pristupa proracunu.
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Za ucCestanosti veCe od nominalne napon se ne moze
povecavati preko nominalnog:
U.=U,, = const.
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Familija statiCkih karakteristika sa
promenljivom ucestanoscu
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Promena statorske ucestanosti
(strujno napajanje)

' 2
Me=3-P A 2"TS‘2:f(a’r’|s)
(RH)" +of (M +47)
3P -2 M? R
Mp_iT"'S‘ M + A, MM

Na osnovu gore navedenih relacija moze se zakljuciti:

My = f(as), o= ()

My =1f(lg); @ =const.=f(lg)
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Karakteristike pokazuju pogodnosti ovog nacina napajanja u pogledu
podeSavanja brzine. Nedostatak je Cinjenica da je povoljnija radna tacka na
delu karakteristike gde je rad pogona statiCki nestabilan (bolji stepen
iskoriSCenja i manja valovitost momenta i buka kod nesinusnog napajanja).

Ovaj problem se reSava odgovaraju¢im upravljackim sistemom.



