Merenje brzine regulisanog
elektromotornog pogona

Resenja u prakticnim realizacijama



Inkrementalni enkoder

* Enkoder daje informaciju o uglu

* |Informacija je diskretizovana brojem impulsa

* Brzina se izraCcunava na razliCite nacine
— Brojanjem impulsa u odredenom vremenu
— Merenjem trajanja jednog impulsa
— Kombinovane metode
— Opserveri brzine



Karakteristike enkodera

Broj impulsa po krugu N;.,
Dovoljan je jedan prsten
za dva signala (Ai B) —
koriste se maske
UobiCajene vrednosti
za Njpp:

1024, 2048, 4096

Mogu se naruciti |
proizvoljne vrednosti




Brojanje detektovanih ivica

* Brojanjem detektovanih ivica za kanal A i B,
dobija se 4 puta veca rezolucija




Brojanje impulsa u
odredenom vremenu

* Broj detektovanih ivica: m
* Vreme za koje se broji: Tg,

* Ugao izmedu susednih ivica: o
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Prakticni problemi

* Brojimpulsa m je uvek celobrojna vrednost

* Vreme T, je pozeljno da bude sto krace
(1 —-10 ms)

 Gregka u merenju AN 60-(-1)
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* Ukoliko je T, = 10ms, N;,,, = 1024
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Merenje trajanja jednog impulsa

* Metoda pogodna za male brzine
* Perioda oscilatora —clock: T. = 1 /1,

* Broj impulsa oscilatora izmedu dve ivice: m
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Prakticni problemi

* Brojimpulsa m je uvek celobrojna vrednost

* Vreme T, je pozeljno da bude sto krace (1us)

* Greska u merenju A= 00 e (1 1 j

(uvek negativna) _4-Nimp m m-1

* Ukoliko je f, = IMHz, N;,, = 1024,
M=150, odnosno N=97,656 o/min:
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Prakticni problemi

Sa povecanjem brzine broj impulsa oscilatora
se smanjuje, tako da rezolucija merenja brzine
opada.

Period odabiranja nije konstantan

Mozemo imati veoma dug period izmedu
podataka pri jako malim brzinama

Imamo deljenje u okviru izracunavanja



Kombinovana metoda

e Spaja dobre osobine prethodne dve metode

* Pruza dobru rezoluciju m,
i na malim i na velikim p A \
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Prakticni aspekti

* Najslozeniji hardver
* Nije konstantna perioda odabiranja brzine
* Prednosti:

— Moze se dobiti brzina sa velikom rezolucijom
— Moze se koristiti mala perioda odabiranja



