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Sadrzaj i obim

Uvod

Visemotorni pogon - definicija
Podela visSemotornih pogona
Modelovanje

Upravljanje

Sinteza sistema pogona
Tipicni primeri



Nacin izvodenja nastave/literatura

* Sva predavanja u PowerPoint/PDF formatu.

* Literatura:
— Visemotorni elektri¢ni pogoni
Borislav Jeftenié¢, Milan Bebi¢, Sasa Statki¢,
Akademska Misao, 2011
—Sva literatura navedena u predmetu
Elektromotorni pogoni.

—Druge knjige i uputstva kod izrade
semestralnog rada.



Nacin polaganja

Kolokvijum u toku semestra (pred kraj semestra):
* Jedan zadatak i jedno teorijsko pitanje

Drugi deo kroz izradu seminarskog rada:

* Analiza na simulacionom modelu visemotornog
pogona,

ili

* Analiza na laboratorisjkom modelu visemotornog
pogona

Mogu se formirati teme za diplomski
ili master rad.



Visemotorni pogon

Skup vise motornih
pogona koji pokrecu
jedan tehnoloski
proces, odnosno
obezbeduju
mehanicku energiju
za vrsenje potrebnog
mehanickog rada
nazivamo
visemotorni pogon.

Ukoliko su pogoni sa
elektromotorima
onda je to
visemotorni elektricni
pogon.

Proces




Regulisani visemotorni pogon
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Kada su pogoni sa mogucnosc¢u upravljanja, ili regulisanja brzine,
momenta, ili neke procesne veliCine, onda se to naziva regulisanim
visemotornim pogonom.

Visemotorni pogoni - Uvod



Nacini povezanosti visemotornih
elektricnih pogona

Kroz proces, ili tehnoloski;

Mehanicki;

Preko izvora za napajanje elektricnom energijom;

Preko zajednickog upravljackog sistema

Meh. veza

Napajanje




Mehanicka veza pogona-definicija

=B-(0~@.,)+C-(6-6.,)
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B — konstanta prigusenja
C — konstanta elasti¢nosti

a) Kruto povezani pogoni, B =0, C —>ox;
b) Elasti¢no povezani pogoni, B ~0, C=0:;
c¢) Plasti¢no povezani pogoni, B 20, C ~0;

d) Mehanic¢ki nepovezani pogoni, B~0, C=0;
¢) Pogoni sa promenljivom mehanickom vezom



MehaniCka veza pogona
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Mehanicki kruto povezani pogoni
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Mehanicki elasticho povezani pogoni
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Mehanicki plasticno povezani pogoni
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Mehanicki nepovezani pogoni
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Aplikacija sinhronizacije




Aplikacija lete¢ih makaza
(engl. flying shear, cross cutter)
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Aplikacija letecle testere
(engl. flying saw)
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Tipicni slucajevi mehanicke veze

_ Konstanta elasti¢nosti Konstanta prigusenja
C B

Kruta veza

Elasticna veza
Plasticna veza
Nepovezani pogoni

Promenljiva struktura
mehanicke veze
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Povezanost pogona preko izvora za
napajanje elektricnom energijom

Pouzdanost — kvalitet napajanja.
Kvalitet potrosnje elektricne energije.

Racionalizacija potrosnje elektricne energije
unutar visemotornog pogona, odnosno
procesa u kome se pogon koristi.

Mogucnost razmene energije izmedu
pojedinih pogona unutar viSemotornog
pogona



Visemotorni pogon sa
transformatorom sa dva sekundara
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Razmena energije izmedu pogona
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Upravljacki sistem
elektromotornog pogona
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Povezanost pogona preko zajednickog
upravljackog sistema

Logicka stanja procesa
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