Visemotorni pogoni sa krutom
mehanickom vezom pogonskih vratila

* Apsolutno kruto mehanicki povezani pogon
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Pogonski bubanj transportera sa gumenom
trakom sa dva motora
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Kruta mehanicka veza



g

..J

CIJ

S

al

] Optereéenje

BZIA BYQIUBYIA

S
S

S)

men

i=1+n

Za



Blok dijagram visemotornog pogona sa krutom
mehanickom vezom
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Ekvivalentni blok dijagram visemotornog pogona sa
krutom mehanickom vezom
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Kruto mehanicki povezani pogoni sa
zupcastim prenosom
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Pogonska zvezda Zazor Gusenica

Kruta mehanicka veza
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Blok dijagram regulisanog pogona sa zupcastim
prenosom
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Ponasanje pogona bez zazora - momenti
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Ponasanje pogona sa malim zazorom - brzine
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Ponasanje pogona sa malim zazorom - momenti
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Ponasanje pogona sa malim zazorom i Cetiri puta
vecom konstantom viskoznosti - brzine

[70]

10 | | |
0 50 100 150 200 250
Vreme [s]




Ponasanje pogona sa malim zazorom i Cetiri puta
vecom konstantom viskoznosti - momenti
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Rotorni bager SRs2000
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Raspored pogona obrtne platforme
primer bagera SRs2000
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Upravljacka struktura pogona kruznog kretanja bagera
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Analiza ponasanja platforme pri
kruznom kretanju

Podela na podsisteme:

Podsistem pogon 1 koji je povezan sa platformom zupcastim prenosom
Podsistem pogon 2 koji je povezan sa platformom zupcastim prenosom
Podsistem pogon 3 koji je povezan sa platformom zupcastim prenosom
Podsistem platforme

Podsistem konstrukcije na platformi
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Struktura modela pogona kruznog kretanja

bagera
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Blok dijagram modela - pogoni
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Blok dijagram modela — platforma i
konstrukecija
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