Tangentni premotac kartona

Opis postrojenja
Algoritam upravljanja
Ustede energije
Model
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Tehnoloski proces proizvodnje
papira ili kartona
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Osnovni delovi premotaca

e Odmotac

— Ima ulogu da zateze papir za pravilno secenje

e Sekcija uzduznog secenja

— Formiraju se rolne potrebne Sirine i odsecaju se
krajevi rolne

* Namotac
— Formiraju se rolne potrebnog precnika i Cvrstoce
— Slojevi moraju biti pravilno slozeni



Tipovi premotaca

 Odmotac, najcesce centralnog tipa
— sa mehanickom kocnicom (pneumatskom, hidraulickom ... )
— sa elektricnim kocenjem

e Sekcija nozeva
— Horizontalno ili vertikalno postavljena

 Namotac moze biti centralnog ili tangentnog tipa

— Sa dva bubnja: sa dva Celicna bubnja, sa vazdusnom
potporom, potpora sa trakom, sa oblozenim bubnjem...

— Sa jednim bubnjem, rolne na dve strane...



Proizvodaci premotaca

* Najveci proizvodaci opreme (masinske):
— Voith, Graz, Austria
— Metso paper, Finska, Amerika
* Elektro oprema za premotace
— Regulisani pogoni sa jednosmernim masinama
— Regulisani pogoni sa asinhronim masinama
— PLC, SCADA
* Elektro oprema
— Siemens, ABB i drugi



Premotac sa dva celicha bubnja
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Namotac sa vazdusnom potporom




Namotac sa potporom sa trakom

Metso paper
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Namotac sa jednim bubnjem
Dve rolne

0. L)

Voith
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Namotac sa jednim bubnjem

=

Voith
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Struktura razmatranog premotaca
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Opsti tehnicki podaci

Parametar Jedinice Vrednost
Sirina 'mm] 3200
Maks radna brzina 'm/min] 1200
Maks. precnik nam. rolne  [mm] 1800
Maks. precnik rolne odm. [mm] 2800
Gramatura, min—max g/m?] 230 - 500
Debljina kartona, min—max [um] 280—-576
Maks. sila zatezanja N 15000
Snaga motora namotaca [kW] 200

Snaga motora odmotaca [KW] 315



Jednopolna sema glavnih pogona

T Napajanje

Ispravlja¢ M M Rekuperator

Zajednicko jednosmerno medukolo

Invertor Invertor I Invertor I

L/F

Odmotad Namotac 1 Namotac 2




Sema vezivanja (energetika)

3x400V, 50Hz

; : : — 1~ jednosmerno
< medukolo
e@? %’ Q Isprav- Rekupe- Isprav- Isprav-
ljac ﬁﬁ ! rator ﬁ t; ljac ﬁi § ljac {?} i&‘i
[ |
1 1 1 1
D‘ ovod Invertor Invertor Invertor
energije
Zadnji Prednji
— bubanj /= bubanj /=
Odmotac @ namotaca @ namotaca @
315 kW 200 kW 200 kW |
1489 o/min @} 1480 o/min @} 1480 o/min (E)
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Tokovi snage u hormalnom radu

Napajanje ﬁ Shaga uzeta
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Rezultati merenja snage
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Deo opreme regulisanih pogona

Rastavljaci sa osiguracima Frekventni pretvaraci
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Oprema

Davac sile zatezanja Graficki upravljacki
(presduktor) panel

Motori, enkoderi, Pult upravljanja
reduktori, meh. koCnice
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Upravljacka
Operatorski
struktura pane Merenje
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Ethernet odm. nam. nam. 4&
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stop
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VPN pristup arhivom
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Namotac — blok dijagram
upravljackog sistema
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Odmotac — blok dijagram
upravljackog sistema
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Opsti model premotaca
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Njutnove (mehanicke) jednacine

Odmotac
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Opsti model el. meh. dela premotaca
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Model upravljackog sistema premotaca
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Simulacioni model premotaca
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Zakljucak

Pravilnim odrzavanjem, zivotni vek premotaca se
moze znacajno produziti.

Periodicne rekonstrukcije su neophodne da bi se
elektro oprema usaglasila sa trenutnim tehnickim
mogucnostima.

Performanse postrojenja se mogu znacajno
popraviti uvodenjem savremene opreme.

Dijagnostika kvarova je laksa, cime se skracuju
zastoji u radu.

Mogu se ostvariti znacajne ustede energije
primenom elektrichog koCenja sa rekuperacijom.
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